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BMOS55 | 05.12
BMO70 | 138..322

BMO085 | 245........ 71
BM100 | 49 138

BM140 | 128 353

BM190 | BB 92,0
Stillstandsdrehmomente in Nm

Die BM Baureihe umfasst sieben verschiedene

BaugroéBen mit je drei bis vier Baulangen und

deckt damit ein weites Drehmomentspektrum ab.

Modularitét, Robustheit und Langlebigkeit

SERVOMOTOREN BAUREIHE BM

sowie Leistungsstrke, hohe Uberlastfahigkeit
und Dynamik zeichnen die Drehstrom-Synchron-

Servomotoren der BM Baureihe besonders aus.

Allgemeine technische Angaben

Version 03.2023 Motortyp

permanentmagneterregter Drehstrom-Synchron-Motor

Magnetmaterial

Neodym-Eisen-Bor

Isoliersystem

Warmeklasse F (155°C),

Bauform

Flanschmontage nach IM B5, IM V1, IM V3

Schutzart

IP54, IP65 mit Wellendichtring (aufer BM040)

Kiihlung

Konvektion, zulassige Umgebungstemperatur 40°C

Motorbeschichtung

Pulverlack auf Basis von Acrylharzen

Temperatursensor

LPTC600 in Statorwicklung (auer BM040)

Anschlusstechnik

Rundsteckverbinder, gewinkelt, bis 300° drehbar

Lebensdauer

L1gn = 30.000h der Kugellager

Zulassungen

cUL nach UL 1004-1, UL 1004-6 CAN/USA C22.2 No. 100-04 (aufer BM040 und DIS-2/BL4000)

Optionen

FRITZ Antriebstechnik GmbH Telefon: +49(0) 7181/99 02 93 -0 Passfedemut

nach DIN 6885 T1

Winterhalde 7 Telefax: +49 (0) 7181/99 02 93 -29 Haltebremse

spielfreie Permanentmagnet-Einflachenbremse, nur als Haltebremse geeignet

73663 Berglen-Kottweil email:  info@fritz-anriebstechnik.de www.fritz-antriebstechnik.de Wellendichtring

Radialwellendichtring aus FPM, FKM bzw. Viton®
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Angaben fiir 230V AC einphasig
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Detail zur Option Passfeder

Y

Bezeichnung Symbol Einheit BMO040SS BM040MS BMO040LS
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 0,20 0,38 0,52
Bemessungsdrehmoment My Nm 0,18 0,33 0,45
Bemessungsdrehzahl nN min’* 8000 8000 8000
Bemessungsleistung Pn kW 0,15 0,28 0,38
Spitzendrehmoment Mmax Nm 0,68 1,37 2,04
Stillstandsstrom lo Amms 0,76 1,30 1,65
Bemessungsstrom In Ams 0,73 1,20 1,30
Spitzenstrom Imax Ams 2,30 4,55 5,90
Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 0,26 0,29 0,32
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) ke ph-ph,20 MVms/min’® 19 19 22
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Ron-ph,20 Ohm 358 15,9 13,1
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lph-ph mH 21,0 10,5 9,0
Polpaarzahl p - 3 3 3
Tragheitsmoment J kgem? 0,0294 0,0482 0,0670
Gewicht m kg 0,62 0,74 0,86

Angaben zur Option Haltebremse

Bezeichnung Symbol Einheit BM040S BM040M BMO040L
min. statisches Haltemoment bei 120°C Mor Nm 0,6
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 10
Trégheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 0,0521 0,0709 0,0897
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 0,81 0,93 1,05

(22,5)
|_ F p— =&
== 8,
12 4
MaRangaben in mm
Bezeichnung BMO040S BM040M BMO040L
A (ohne Bremse) 97,0 117,0 137,0
A (mit Bremse) 129,0 149,0 169,0
Zentrierbohrung in Welle DIN 332-D M3
Passfeder DIN 6885-A3x3x12
Anschlusstechnik ytec Winkeleinbaudosen; Leistung: 3+PE+5-polig / Signal: 12-polig

Schraubenempfehlung zum Anflanschen: DIN EN ISO 4762-M4x16 / DIN 125-A4,3
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Angaben fiir 400V AC dreiphasig 0158 A2l 20
Bezeichnung Symbol Einheit BMO055SR BMO055MR BMO55LR
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 0,5 0,8 1,2
Bemessungsdrehmoment My Nm 0,5 0,7 1,0
Bemessungsdrehzahl nN min’* 8000 8000 8000
Bemessungsleistung Pn kW 0,42 0,59 0,84 ) )
Spitzendrehmoment Mmax Nm 25 4,0 6,0 Detail zur Option Passfeder
Stillstandsstrom lo Ams 0,85 1,5 2,2 (20) 10.2 <01
Bemessungsstrom In Ams 0,85 1,3 1,85 "—‘
Spitzenstrom Imax Ams 49 7,7 11,4
Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 0,59 0,53 0,55 ’_I. = A
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) ke ph-ph,20 MVms/min’® 37 36 37 LI_ & ‘
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Ron-ph,20 Ohm 38,9 13,2 8,5
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lotph mH 82,4 36,8 25,2 12 4
Polpaarzahl p - 3 3 3
Tragheitsmoment J kgem? 0,134 0,253 0,373
Gewicht m kg 1,0 1,3 1,7 MaRangaben in mm
Bezeichnung BM055S BMO055M BMO055L
Angaben zur Option Haltebremse A (ohne Bremse) 111,5 133,5 155,5
Bezeichnung Symbol Einheit BM055S = BMO55M = BMO55L A (mit Bremse) 146,0 168,0 190,0
min. statisches Haltemoment bei 120°C Mor Nm 2,0 Zentrierbohrung in Welle DIN 332-D M3
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 1" Passfeder DIN 6885-A3x3x12
Tragheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 0,206 0,325 0,444 Anschlusstechnik ytec Winkeleinbaudosen; Leistung: 3+PE+5-polig / Signal: 12-polig
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 11 1,6 1,9 Schraubenempfehlung zum Anflanschen: DIN EN ISO 4762-M5x16 / DIN 125-A5,3
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DIS-2 48/10 (DIS-2 310/2)
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BMO55Mx00 BMO55Mx01
Angaben fiir DIS-2 310/2
Bezeichnung Symbol Einheit BM055SR BMO055MR BMO55LR ] 1]
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 0,5 0,8 11
Bemessungsdrehmoment My Nm 0,5 0,7 1.1 133541 -
Bemessungsdrehzahl nN min’* 4000 4000 4000
Bemessungsleistung Pn kW 0,21 0,30 0,46
Spitzendrehmoment Mmax Nm 2,5 3,3 35 BMOSSLx00 BMO55Lx01
Stillstandsstrom lo Ams 0,85 1,5 2,0
Bemessungsstrom In Ams 0,85 1,3 1,85 I
Spitzenstrom Imax Ams 49 6,0 6,0
Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 0,59 0,53 0,55 —] ]
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) ke ph-ph,20 MVms/min’® 37 36 37 : i
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Roh-ph,20 Ohm 38,9 13,2 8,5 L 155,541 . " 19021 J
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lph-ph mH 82,4 36,8 25,2
Polpaarzahl p - 3 3 3
Tragheitsmoment J kgem? 0,134 0,253 0,373
Gewicht m kg 1,6 19 2,3
Angaben zur Option Haltebremse
Bezeichnung Symbol Einheit BM055S = BMO055M  BMO55L
min. statisches Haltemoment bei 120°C Mor Nm 2,0
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 1"
Trégheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 0,206 0,325 0,444
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 1,7 2,2 25
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Angaben fiir BL4104-M
Bezeichnung Symbol Einheit BM055SS BM055MS BMO055LS 1
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 0,5 0,8 1,2
Bemessungsdrehmoment My Nm 0,5 0,7 1,0 o .
Bemessungsdrehzahl nN min’* 8000 8000 8000
Bemessungsleistung Pn kW 0,42 0,59 0,84
Spitzendrehmoment Miax Nm 2,67 4,0 4.4 BMOS5LX00 BMOSSLx01
Stillstandsstrom lo Amms 1,6 25 34 O O
Bemessungsstrom In Ams 1,6 21 3,2 1
Spitzenstrom Imax Ams 8,6 12,0 12,0
Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 0,31 0,32 0,35 -
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) ke ph-ph,20 MVms/min’® 20,9 219 239
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Ron-ph.20 Ohm 12,3 51 3,6 155,541 19021
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lonph mH 26,5 14,4 11,4
Polpaarzahl p - 3 3 3
Tragheitsmoment J kgem? 0,134 0,253 0,373
Gewicht m kg 2,0 23 2,7
Angaben zur Option Haltebremse
Bezeichnung Symbol Einheit BM055S BM055M BMO055L
min. statisches Haltemoment bei 120°C Mor Nm 2,0
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 1"
Trégheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 0,206 0,325 0,444
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 21 2,6 29

BL4BLO / BLA10A
80

12
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Angaben fiir BL4840-M

BL4BLO / BLA10A
80

13

Bezeichnung Symbol Einheit BMO055SE BMO055ME BMO055LL
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 0,5 0,8 1,2
Bemessungsdrehmoment My Nm 0,5 0,7 11
Bemessungsdrehzahl nN min’* 8000 8000 5000
Bemessungsleistung Pn kW 0,42 0,59 0,58
Spitzendrehmoment Mmax Nm 19 42 6,4
Stillstandsstrom lo Amms 8,9 13,5 15,3
Bemessungsstrom In Ams 8,9 12,5 14,6
Spitzenstrom Imax Ams 39,2 86,6 88,4
Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 0,05 0,06 0,08
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) ke ph-ph,20 MVms/min’® 3,2 3.2 55
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Ron-ph,20 Ohm 0,32 0,14 0,14
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lph-ph mH 0,5 0,26 0,41
Polpaarzahl p - 3 3 3
Tragheitsmoment J kgem? 0,134 0,253 0,373
Gewicht m kg 2,0 23 2,7

Angaben zur Option Haltebremse

Bezeichnung Symbol Einheit BM055S BM055M BMO055L
min. statisches Haltemoment bei 120°C Mor Nm 2,0
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 1"

Trégheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 0,206 0,325 0,444
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 21 2,6 29
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Angaben fiir 400V AC dreiphasig
Bezeichnung Symbol Einheit BMO070SR BM070MR BMO70LR

Stillstandsdrehmoment Mo Nm 1,38 2,37 3,22

Bemessungsdrehmoment My Nm 1,33 22 2,7

Bemessungsdrehzahl nN min’* 6000 6000 6000

Bemessungsleistung Pn kW 0,84 1,38 1,7

Spitzendrehmoment Minax Nm 5,75 15 17,0 Detail zur Option Passfeder

Stillstandsstrom lo Amns 1,95 2,95 41

Bemessungsstrom In Ams 1,9 2,75 3,6 301

Spitzenstrom Imax Ams 10,7 17,2 246

Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 0,71 08 0,79 I_ " s

Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) ke ph-ph,20 MVms/min’® 50 56 57 |_ " _5; \

Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Ron-ph,20 Ohm 12,6 6,5 39

Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lph-ph mH 41,8 28,5 18,8 20 5 L

Polpaarzahl p - 4 4 4 [

Tragheitsmoment J kgem? 0,462 0,842 1,22

Gewicht m kg 1,8 24 3,0 MaRangaben in mm

Bezeichnung BM070S BMO070M BMO70L

Angaben zur Option Haltebremse A (ohne Bremse) 129,0 154,0 180,0
Bezeichnung Symbol Einheit BMO70S = BM070M BMO70L A (mit Bremse) 168,0 194,0 229,0

min. statisches Haltemoment bei 120°C Mor Nm 2,0 35 Zentrierbohrung in Welle DIN 332-D M5

Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 1" 12 Passfeder DIN 6885-A5x5x20

Tragheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 0,541 0,921 1,46 Anschlusstechnik ytec Winkeleinbaudosen; Leistung: 3+PE+5-polig / Signal: 12-polig

Gewicht inkl. Haltebremse m kg 2,2 28 3,6 Schraubenempfehlung zum Anflanschen: DIN EN ISO 4762-M5x16 / DIN 125-A5,3
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DIS-2 48/10 (DIS-2 310/2)

80 (80) 10 (12)

BM0O70Sx00 BM070Sx01
25 2
e S
,a S ]
e g
H=—O—H g ]
]
L 128,71 A3 L 168,21 .
BMO70Mx00 BMO70Mx01
| E— |
Anga.ben fiir DIS-2 310/2 __ ] )
Bezeichnung Symbol Einheit BMO70SR BM070MR BMO70LR
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 1,38 1,85 2,0  E— ‘
Bemessungsdrehmoment My Nm 1,36 1,85 2,0 Baz | =
Bemessungsdrehzahl nN min’* 3000 3000 3000
Bemessungsleistung Pn kW 0,43 0,58 0,63 BMOTOLx00 BMOTOLx01
Spitzendrehmoment Mmax Nm 42 5,2 5,6
Stillstandsstrom lo Amms 1,95 2,0 2,0 |
Bemessungsstrom In Ams 1,9 2,0 2,0
Spitzenstrom Imax Ams 6,0 6,0 6,0 1 -1
Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 0,71 08 0,79 —‘ |
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) ke ph-ph,20 MVms/min’® 50 56 57 179,721 | 228721
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Ron-ph,20 Ohm 12,6 6,5 39
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lph-ph mH 41,8 28,5 18,8
Polpaarzahl p - 4 4 4
Tragheitsmoment J kgem? 0,462 0,842 1,22
Gewicht m kg 24 3,0 3,6
Angaben zur Option Haltebremse
Bezeichnung Symbol Einheit BMO70S = BM070M BMO70L
min. statisches Haltemoment bei 120°C Mor Nm 2,0 35
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 1" 12
Trégheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 0,541 0,921 1,46
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 2,8 34 42
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DIS-2 48/10 (DIS-2 310/2)

80 (80) 10 (12)

BM0O70Sx00 BM070Sx01
25 2
e S
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L 128,71 A3 L 168,2+1 .
BMO70Mx00 BMO70Mx01
| E— |
Anga.ben fiir DIS-2 48/10 __ ] ]
Bezeichnung Symbol Einheit BM070SE
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 1,05 o I— ‘
Bemessungsdrehmoment My Nm 1,0 156241 \ 193,721
Bemessungsdrehzahl nN min’* 3000
Bemessungsleistung Pn kW 0,31 BMOTOLx00 BMOTOLx01
Spitzendrehmoment Mmax Nm 2,6
Stillstandsstrom lo Amms 15,0 |
Bemessungsstrom In Amms 14,8
Spitzenstrom Imax Ams 40,0 1 ]
Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 0,07 —‘ |
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) ke ph-ph,20 MVms/min’® 43 179,751 | 228,721
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Ron-ph,20 Ohm 0,14
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lph-ph mH 0,35
Polpaarzahl p - 4
Tragheitsmoment J kgem? 0,462
Gewicht m kg 24
Angaben zur Option Haltebremse
Bezeichnung Symbol Einheit BMO070S
min. statisches Haltemoment bei 120°C My Nm 2,0
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 1"
Trégheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 0,541
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 2,8
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Angaben fiir BL4104-M

Bezeichnung Symbol Einheit BMO070SS BM070MR BMO70LR [ .
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 14 2,37 3,14 1
Bemessungsdrehmoment My Nm 1,34 2,28 2,38 L LS
Bemessungsdrehzahl ny min’’ 6000 3200 3200 ; 1 y =
Bemessungsleistung Pn kW 0,84 0,76 0,8 ; : |
Spitzendrehmoment Mmax Nm 48 9,2 10,4 ‘ O l ' O |
Stillstandsstrom lo Amms 32 2,95 4,0 I
Bemessungsstrom In Ams 3,0 2,85 3,0 ' |
Spitzenstrom I Ams 12,0 12,0 12,0 -1 ]
Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 0,44 08 0,79 : i l
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) ke ph-ph,20 MVms/min’® 30 56 57 1801 2941
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Ron-ph,20 Ohm 49 6,5 39
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lph-ph mH 16,8 28,5 18,8
Polpaarzahl p - 4 4 4
Tragheitsmoment J kgem? 0,462 0,842 1,22
Gewicht m kg 2,8 34 4,0

Angaben zur Option Haltebremse

Bezeichnung Symbol Einheit BMO70S = BM070M BMO70L
min. statisches Haltemoment bei 120°C Mor Nm 2,0 35
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 1" 12
Trégheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 0,541 0,921 1,46
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 3,2 38 46
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Angaben fiir BL4840-M

Bezeichnung Symbol Einheit BMO070SE BM070MD BMO070LD [ .
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 1,38 2,37 3,2 1
Bemessungsdrehmoment My Nm 1,33 2,35 2,98 L LS
Bemessungsdrehzahl ny min’’ 6000 3500 3000 ; 1 y =
Bemessungsleistung Pn kW 0,84 0,86 0,94 ; : |
Spitzendrehmoment Mmax Nm 5,65 11,2 16,3 ‘ O l ' O |
Stillstandsstrom lo Amns 20,0 21,5 21,0 I
Bemessungsstrom In Ams 19,3 21,2 19,5 ' |
Spitzenstrom I Ams 1138 120,0 120,0 -1 ]
Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 0,07 0,11 0,15 : i l
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) ke ph-ph,20 MVms/min’® 43 73 10,0 1801 2941
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Ron-ph,20 Ohm 0,14 0,12 0,14
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lph-ph mH 0,35 0,8 1,0
Polpaarzahl p - 4 4 4
Tragheitsmoment J kgem? 0,462 0,842 1,22
Gewicht m kg 2,8 34 4,0

Angaben zur Option Haltebremse

Bezeichnung Symbol Einheit BMO70S = BM070M BMO70L
min. statisches Haltemoment bei 120°C Mor Nm 2,0 35
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 1" 12
Trégheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 0,541 0,921 1,46
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 3,2 38 46
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Angaben fiir 400V AC dreiphasig - - i - -
Bezeichnung Symbol Einheit BM085SR = BM085MR | BMO085LR = BMO85ER
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 2,45 41 5,65 71
Bemessungsdrehmoment My Nm 2,31 37 49 6,0
Bemessungsdrehzahl NN min’* 6000 5000 5000 5000 . .
Bemessungsleistung Py KW 145 194 257 3,14 Defail zur Option Passfeder
Spitzendrehmoment Mmax Nm 9,0 18,5 28,0 38,6 (40) 215 .01
Stillstandsstrom l Aums 30 41 54 68 B -
Bemessungsstrom In Arms 29 38 4,75 59
Spitzenstrom Imax Anms 13,6 22,7 31,0 413 — =
Drehmomentkonstante kr NM/Arms 082 10 105 1,04 I
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) Ke ph-ph,20 MV ms/min’! 56 68 73 72
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Roh-ph 20 Ohm 6,1 3,7 24 1,85 30 5
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lon-ph mH 29,5 22,2 15,8 6,2
Polpaarzahl p - 4 4 4 4
Tragheitsmoment J kgcm? 1,08 1,98 2,87 3,76
Gewicht m kg 2,8 38 49 59 MaRangaben in mm
Bezeichnung BM085S BMO085M BMO085L BMO85E
Angaben zur Option Haltebremse A (ohne Bremse) 132,0 162,0 192,0 222,0
Bezeichnung Symbol Einheit BM085S = BM085M = BMO85L | BMOB5E A (mit Bremse) 179,5 209,5 239,5 269,5
min. statisches Haltemoment bei 120°C My Nm 9,0 Zentrierbohrung in Welle DIN 332-D M6
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 18 Passfeder DIN 6885-A6x6x30
Tragheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 1,74 2,63 3,52 4,41 Anschlusstechnik M23 Winkeleinbaudosen; Leistung: 3+PE+4-polig / Signal: 12(17)-polig
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 3,6 47 58 6,9 Schraubenempfehlung zum Anflanschen: DIN EN ISO 4762-M6x20 / DIN 125-A6,4
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Angaben fiir BL4104-M
Bezeichnung Symbol Einheit BMO085SR BMO085MR :'
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 2,45 4,0
Bemessungsdrehmoment My Nm 2,39 2,7 e 09500
Bemessungsdrehzahl nN min’* 3000 2800
Bemessungsleistung Pn kW 0,75 08
Spitzendrehmoment Mmax Nm 8,5 12,0 P P—
Stillstandsstrom l Aums 3,0 40 O )
Bemessungsstrom In Ams 2,95 28
Spitzenstrom Imax Ams 12,0 12,0 :!
Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 0,82 1,0
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) ke ph-ph,20 MVms/min’® 56 68
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Ron-ph,20 Ohm 6,1 37 1921 239541
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lph-ph mH 29,5 22,2
Polpaarzahl p - 4 4
Tragheitsmoment J kgem? 1,08 1,98
Gewicht m kg 3,8 4,8
Angaben zur Option Haltebremse
Bezeichnung Symbol Einheit BM085S = BMO085M
min. statisches Haltemoment bei 120°C Mor Nm 9,0
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 18
Trégheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 1,74 2,63
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 4,6 57
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Angaben fiir BL4840-M
Bezeichnung Symbol Einheit BMO085SL BMO085ML :'
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 24 39
Bemessungsdrehmoment My Nm 2,34 3,6 e 09500
Bemessungsdrehzahl nN min’* 5000 3500
Bemessungsleistung Pn kW 1,23 1,32
Spitzendrehmoment Mmax Nm 8,5 13,9 P P—
Stillstandsstrom l Aums 26,0 33,0 O )
Bemessungsstrom In Ams 24,7 30,0
Spitzenstrom Imax Ams 120,0 120,0
Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 0,09 0,12
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) ke ph-ph,20 MVms/min’® 6,0 8,4
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Ron-ph,20 Ohm 0,09 0,06 1921 239541
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lph-ph mH 04 0,3
Polpaarzahl p - 4 4
Tragheitsmoment J kgem? 1,08 1,98
Gewicht m kg 3,8 4,8
Angaben zur Option Haltebremse
Bezeichnung Symbol Einheit BM085S = BMO085M
min. statisches Haltemoment bei 120°C Mor Nm 9,0
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 18
Trégheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 1,74 2,63
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 4,6 57
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Angaben fiir 400V AC dreiphasig
Bezeichnung Symbol Einheit BM100SR = BM100MR | BM100LR = BM100ER
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 49 8,2 11,4 13,8
Bemessungsdrehmoment My Nm 44 6,9 8,35 73
Bemessungsdrehzahl NN min’! 5000 4000 4000 4000
Bemessungsleistung Pn kw 2,3 2,89 35 3,06
Spitzendrehmoment Mmax Nm 17,2 35,0 52,5 70,7 Detail zur Option Passfeder
Stillstandsstrom lo Arms 4,75 6,3 8,8 12,4 (50) 27 401
Bemessungsstrom In Arms 4,2 52 6,3 73
Spitzenstrom I Arms 209 33,6 509 753 _ ' 2
Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 1,03 13 1,3 1,11 C———— g _._ -
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) Ke ph-ph,20 MV ms/min’! 73 89 89 80 — ‘
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Roh-ph 20 Ohm 3,6 2,3 1,4 0,86 40 . Mg '
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lon-ph mH 18,8 141 8,8 4,0 - —
Polpaarzahl p - 4 4 4 4
Tragheitsmoment J kgcm? 2,23 4,06 5,88 7,85
Gewicht m kg 41 57 74 9,1 MaRangaben in mm
Bezeichnung BM100S BM100M BM100L BM100E
Angaben zur Option Haltebremse A (ohne Bremse) 136,5 169,5 202,5 2355
Bezeichnung Symbol Einheit BM100S = BM100M BM100L BM100E A (mit Bremse) 183,5 216,5 2515 2845
min. statisches Haltemoment bei 120°C Mpr Nm 9,0 13,0 20,0 Zentrierbohrung in Welle DIN 332-D M8
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 18 17 24 Passfeder DIN 6885-A8x7x40
Tragheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 2,89 4,72 7,00 9,66 Anschlusstechnik M23 Winkeleinbaudosen; Leistung: 3+PE+4-polig / Signal: 12(17)-polig
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 49 6,6 84 10,5 Schraubenempfehlung zum Anflanschen: DIN EN ISO 4762-M8x25 / DIN 125-A8,4
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Angaben fiir 400V AC dreiphasig - Q142 - - A+ L
Bezeichnung Symbol Einheit BM140SR = BM140MR | BM140LR = BM140ER
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 12,8 21,1 29,0 35,3
Bemessungsdrehmoment My Nm 11,0 15,2 13,2 20,9
Bemessungsdrehzahl NN min’! 3000 3000 3000 3000
Bemessungsleistung Pn kw 3,46 478 4,15 6,57
Spitzendrehmoment Munax Nm 36,0 72,1 108,0 148,0 Detail zur Option Passfeder
Stillstandsstrom lo Arms 78 12,4 17,2 22,2
Bemessungsstrom In Arms 6,8 9,4 8,1 14,1 58)
Spitzenstrom Imax Arms 27,0 54,0 80,9 108,0
Drehmomentkonstante kr Nm/Arms 1,64 1,7 1,69 1,59 =
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) Ke ph-ph,20 MV ms/min’! 115 117 116 112 N g
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Roh-ph 20 Ohm 1,9 0,75 0,45 0,35
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lon-ph mH 13,9 6,6 42 34 45 6,5
Polpaarzahl p - 5 5 5 5 - =T
Tragheitsmoment J kgcm? 11,1 20,0 29,0 38,6
Gewicht m kg 9,8 13,6 174 211 MaRangaben in mm
Bezeichnung BM140S BM140M BM140L BM140E
Angaben zur Option Haltebremse A (ohne Bremse) 176,0 216,0 256,0 296,0
Bezeichnung Symbol Einheit BM140S = BM140M BM140L BM140E A (mit Bremse) 228,0 268,0 315,0 355,0
min. statisches Haltemoment bei 120°C Mer Nm 20,0 36,0 45,0 Zentrierbohrung in Welle DIN 332-D M12
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 24 26 26 Passfeder DIN 6885-A10x8x45
Tragheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 13,4 223 35,5 46,9 Anschlusstechnik M23 Winkeleinbaudosen; Leistung: 3+PE+4-polig / Signal: 12(17)-polig
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 11,6 154 20,1 244 Schraubenempfehlung zum Anflanschen: DIN EN ISO 4762-M10x30 / DIN 125-A10,5
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Angaben fiir 400V AC dreiphasig B B N o -
Bezeichnung Symbol Einheit BM190SR = BM190MR | BM190LR = BM190ER
Stillstandsdrehmoment Mo Nm 31,8 54,6 72,6 92,0 "
Bemessungsdrehmoment My Nm 19,5 38,2 38,8 34,0 ¢ &
Bemessungsdrehzahl NN min” 3000 2000 2000 2000 L
Bemessungsleistung Py kW 6,13 8,00 8,13 7,12 H i Detail zur Option Passfeder
Spitzendrehmoment Mmax Nm 80,0 172,0 260,0 356,0
Stillstandsstrom I A 178 206 27,9 349 (80)
Bemessungsstrom In Ams 16 15,3 15,8 14,7 nEE "4!;'—
Spitzenstrom Imax Arms 49,0 66,1 97,4 129,0 ":I I H )
Drehmomentkonstante ke NM/Aqrs 1,79 2,65 2,60 2,64 H C—— s
Spannungskonstante (ph-ph, 20°C) Ke ph-ph,20 MVms/min’® 122 180 183 177
Wicklungswiderstand (ph-ph, 20°C) Roh-ph 20 Ohm 0,45 0,39 0,25 0,18 70 5
Wicklungsinduktivitat (ph-ph) Lon-ph mH 78 7,7 49 2,7
Polpaarzahl p - 5 5 5 5 50 50
Tragheitsmoment J kgem? 49,6 92,3 134,9 180,0 =~
Gewicht m kg 238 33,2 448 55,0 MaRangaben in mm
Bezeichnung BM190S BM190M BM190L BM190E
Angaben zur Option Haltebremse A (ohne Bremse) 212,0 269,0 326,0 398,5
Bezeichnung Symbol Einheit BM190S = BM190M = BM190L BM190E A (mit Bremse) 2845 3415 398,5 459,5
min. statisches Haltemoment bei 120°C Mpr Nm 70,0 105,0 Zentrierbohrung in Welle DIN 332-D M12
Leistungsaufnahme bei 24V DC Por W 40 50 Passfeder DIN 6885-A10x8x70
Tragheitsmoment inkl. Haltebremse J kgem? 68,3 110,9 153,6 237,0 Anschlusstechnik M40 / M23 Winkeleinbaudosen; Leistung: 3+PE+4-polig / Signal: 12(17)-polig
Gewicht inkl. Haltebremse m kg 29,3 38,7 50,3 63,3 Schraubenempfehlung zum Anflanschen: DIN EN ISO 4762-M12x40 / DIN 125-A13
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MODULARE ANTRIEBSTECHNIK
MOTORGRUNDTYP STANDARDOPTIONEN INTERNE STELLEN
B M (1 00 S |R 0 0 |D 1 1 A |A |0 0 F
BAUREIHE
BM
BAUGROSSE

040 | 055 | 070 | 085 | 100 | 140 | 190

BAULANGE
S ... Erste | M ... Zweite | L ... Dritte | E ... Vierte

WICKLUNGSTYP

R ... Bemessungswicklung (Bemessungsdrehzahl bei 400 V AC dreiphasig; auRer BM040)
S ... Bemessungswicklung (Bemessungsdrehzahl bei 230 V AC einphasig bei BM040)

K, L, D, E ... Niederspannungswicklungen fiir 24/48 V DC (fiir DIS-2 48/10 bzw. BL4840)

WELLENAUSFUHRUNG

0 ... glatte Stahlwelle 2 ... glatte Stahlwelle und Radialwellendichtring

1 ... Stahlwelle mit Passfedernut 3 ... Stahlwelle mit Passfedernut und Radialwellendichtring
HALTEBREMSE

0 ... ohne Haltebremse 1 ... mit Haltebremse

GEBERTYP

D ... Resolver, 2-polig C ... Absolut multi turn, Hiperface, 128 SinCos Perioden

E ... Absolut single turn, Hiperface, 128 SinCos Perioden

ANSCHLUSSTECHNIK: LEISTUNG
1 ... gewinkelter, drehbarer Rundsteckverbinder 5 ... DIS-2/ BL4000 Regler

ANSCHLUSSTECHNIK: GEBER
1 ... gewinkelter, drehbarer Rundsteckverbinder 5 ... DIS-2/ BL4000 Regler

[INTERNE STELLEN UND ZUSATZOPTIONEN
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